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deux suites A¢) 140

limv, =In2 N \
A |lmvRE
. www.educaprof.com\\_
B }Ln;".—lim(.-;;%
¢ [lasuite (v,), esterolssante __—
D [

Soit a € N'. En utilisant la décomposition de 561 en produit de facteurs p%

on montre que :

v __\
a™ = a[561] oy
a*' =(a+1)[561] —
a*' =(a+2)[561] B
a™' =(a+3)[561]
Soit E un espace topologique muni de la topologie T avec ]
T={x CE:Cy estfiniouX =@). Si E=R, alors :
A |N=N N
B |N=Q
C |N=2
D |N=R
Soit 4e M_(C) telle ‘=
) telle que 4= £, Alors la matrice e* est égale 3 - ]
A | L+ d+(e-2) 4 .
] \
B | L+4+(e-1) 4
pae s S
C | +A+eq?
D | [ +d-ep \

\

\
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Si la série f(2)= ) a,z"converge en z, = Setdiverge en z, =443/, alors le

w2l

rayon de convergence de la série est :

8

7
6
5

Soit Z /. une séric de fonctions définies sur un sous-ensemble D de [R et

Lha]

valeurs complexes. On considére les propositions suivantes :

A « Z /, converge simplement surD » , B « z /. converge uniformément sur D»
ard

w20

etC« Z /. converge normalement sur D ». Alors on a les implications suivantes

w20
A |A=28B=>C
B | A=C=8
C |CoB=4
p |C=>A4A=8
.l

. 5 n+a ;
Soit ae R. Lasénie Z(———] converge si :
o\ +2

.|

A |a<2
B |a>2
c |a=2
D

pour tout ae R

Soit X une variable aléatoire suivant une loi uniforme discréte de paramétre 7.
Si la variance de X est égale a 574, alors la valeur de nest égaled:

A |80
B |8l
C 82
D 83

www.educaprof.com




-« la suite d¢ \
Sofent / 1a fonction définie sur R par f(x)=e" o (1), finit 3, N

' a:
par ; pour tout entier n, u, = L.r‘ J(x)dx. Alors on \
A | VneN v >2 :\\‘
B VneN.OSu.s-;%-i .
C |lasuite (“-).‘.n_ﬂl crolasante ==
p |Jmu=¢

Si A une matrice trigonalisable sur M, (R), alors le polyndme caractéristique qui
Peut étre associer 4 4 est:

(A=1)(x*+1)
(X=2)(x*+ X +2)
(X +1)(x-3)
X(x +2X +3)

UO&I>

) x=| l[l 8]
On considére dans Z Je systéme suivant :

x=d15]
Alors I'ensemble de solutions du systéme est :
A [{7+3k/keZ)
B | [4+3k/keZ)
C [ll+3kllceZ]
D

o
2¢”!
3e”!

e

C|O|=|>
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SOILE un R -espace vectoriel et pun projfecteur de £ Pour ae R donné la
solution de I'équation ¥+ p(x) = a d'inconnue x est .
p(u) )
A o=
2
p(a)
B |-a- ;
o o
2
p |-a+L 8]

Soit @la forme bilinéaire symétrique sur R’ dont la matrice dans la base canonique

2 -1 0
-1 2 -1, Laforme quadratique ¢(x,y,*) associée & pestégaled:

0 -1 2

est !

2(x"+y"+ Foxy-yr-xz)

x4y 42y ezt x)

2x" +)! st -xy-2)

2(:’ sy 4 ,r:)

c|a|=| >

FTA fonction f(x) =1+ 2x —cosx—sinx est équivalente au voisinage de 04 :

1,
A|=x
3
20
B 13
I
-X
Cls
p |¥

www.educaprof.com
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Soient E un espace vectoriel suru R on ¥ aéfinie de € vers E pay
;llmlinn . Pour tout point Act, 'app
LA )= TR i m———— 5
‘surjective et non injective ]
injective et non surjcci,/— ]
injective et surjective |¢ ]
aucune des affirmations précédentes ‘est correc -
x- E(x)avee E(x)est la partie

Soit / la fonction définie sur R par f(x)=
entiére de x. Le dewcloppcmcnl en série de Fourlc

- in 2nnx i

2 2 =

rdc la fonction f sur R~Z

0
AN ESEIER I

Soient Eet F deux espaces vectoriels sur R, et H un sous -espace vectoriel de
E .On considére I'application linéaire f: E— F et f,, sarestrictiona /. Alors :

ker f, =ker f

Imjf, =Im/f

ker f, = (ker f) N H
Imf,=ImfnH

ClAal=|>

Soient M, N et P trois points non alignés d'un plan affine.
L'enveloppe convexe de {M, N, P } est:

le plan (MNP).

le triangle MNP.
I'ensemble {M, N, P }.
autre réponse

CSla|lw|>»

’
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Soient £ un R- )
indépen danll's 3:1 ;’fl‘l:“;r;‘:“:ﬂd el u, vel o trois vecteurs linéairement
ibee pour fou: paramétre réel. La famille F = {u + mv,v & mo, 0 mu | est
A |meR
B meR’
_ L ———
c |meR-{1}
D |meR-{-1
Soient Act B deux points distincts d'un espace affine, s, et 5, 163 symétries
centrales de centres Aet B, et i=AB.Ona:
e ——
A | Siot=t:25, .
B s‘ ° S' - s. o s‘
c | SietieSi=Ls |
- ________.—-——-—'—"'-"
D | Si°8:=ti

lignés d"un espace affine €.
ace affine engendré par (M,N,P}.

Soient M, N et P trois points non a
On note Af (M.N ,P) le sous-¢sp

Alors Aff (M. N,P) est:

un plan
B |une droite

C |un singleton
p |aucune des affirmations précédentes n'est correcte

On pose D={(.r.y)eR,l<x’ +yt <4},
La valeur de I'intégrale HD% est:
A | min2
1_- 27In2
C 3rin2
p | 472

www.educaprof.com
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L (“l)(“,)) )it est égale d :
a |o(5)
35

2
2In| =
¢ "(3)

o[+

3 l
Soit X une variable aléatoire suivant la loi géométrique de pmmﬂch='5'

L'espérance £ ( i ]de la variable aléatoire % existe est égale d :

A | In2
B | 2In2
c | 3In2
D | 4In2
On considére une variable aléatoire X de densité / définie sur B par:
el f(x)=———r ( )’ P(0<.X <1) estégalea:
2
A3
i
B 13
l
ool B2
4
1
. 5
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u Soit P une probabilité sur un espace £). Soient B et C deux événements

incompatibles de Q et A un événement de €2 tel que P(A)# 0, alors :

A [ A(BUC)=P,(B)-P(C)
B_| A(BUC)=P5,(B)+£(C)
D [P (BUC)=P(AnB)+P(ANC)
. : e &
Soit f:[0,+[ [0+ | telle que la fonction f est équivalente au vOISINAgE e
o a "!‘,-. L'intégral Ln f(x)converge si a est égaled:
x
5
ALl
17
ol
23
€15
27
DI

1 »
Soit f la fonction définie sur IR par f(.t)=ln(x+Jl+.t ) Soient a et b deux

+\1+a?

a :
réels tels que a <b. Alors il existe un réel c € Ja,b[ tel que m est égale

e-4
A | e
b-a
B | e
)
C [a—b)em
|
D (a—-b)em

www.educaprof.com
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) deux droites du plan. Parmi les relations )

Soient aet b deux réels et (D) et (A
suivantes I'une n'est pas une relation d'équivalence :

—

A |aRbe o' =b =a-b
B [aRbe [of=]
C_|(D)R (A)e (D)L(4)
D _[(P)R (&)« (D)II(A)

x
Soit f la fonction numérique définie sur] -1,1[ par: f (x)= h(l ,)
Le développement limité de f 4 1'ordre 3 en 0 est :

A 2.\'4—;—,‘[‘1-1-0(13)

B 2-r--§—.r‘+o(x‘)

C 2x+x’+%x’+o(x‘)

D 2x-x’—%x’+a(.\")

Soit ¢:(C,+) —+(C X x) un morphisme de groupe définie par ¢(z)=¢'
Alors Ker(¢)est égale a:

A {-'kT‘r- AEZ}

[

C | {ikm keZ}
D {2!&3‘ ,kEZ}

mmuelle des parties suivantes est convexe dans R??

A {(x,y)eR’:le’+y152}
B [{(x,y)eR:x+y =1}

C [{(x.y)eR?:x+y'22)

D {(x,y)elR’ :ny’}

/
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L'équation ' = x" + x* + x4 2 admet dans R

A | deux solutions x, etx, tels que xx, >0
p | deux solutions x, etx, tels que x,x, <0

p | trois solutions négatives

trois soluti
C |trois solutions positives WWW pduraprof—.ean’r’“

Soient G un groupe et Het K deux sous-groupes de G . Alors

A HK est un sous-groupe de G L —

B | KH est un sous-groupe de G I

¢ | HuK estun sous-groupe de G L ———

p | HNK estun sous-groupe de G

3 - -0 t " lc a .

n Soit f: R —» Rune fonction continue ¢t bornée. lim L nf (x)e " dx est B2

A_| 1(0)

B | /()

c |0

D |!

micm? ,Q et R trois propositions. La proposition P =>(6cl R)cst équivalent d :

F:(Qouﬁ)

[QaR)=P

(Qouﬁ):v P

S|O =]

P=>(QetR)

vecteurs propres z, etz etz,, alors la famille

Woit AeM,(C).si A ethetd trois valeurs propres distinctes associées aux

(2, +2;, 2,2, 2,) estlié

{5, 2,425, 3 +3,+3,} estlibre

{z,, 2, z,}estlibre > Aest diagonalisable

S|l |=|»>

(z,, 2, z,}estlibre &> 4 est inversible
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Soient Aet B deux matrices complexes hermitiennes, r.mn nullc:\ lct nc commutent |
pas. Soient Cy=A4 B et Cy=id+ (2 + 3B o C,=AB. Alors:

Sculement C, est hermitienne

Seulement C,est hermitienne
Seulement €, est hermitienne

C, et Cyet €, sont toutes hermitiennes

TIn|= >

Soit G un groupe cyclique dordre n engendré par x.

Les éléments x*et x* engendrent le méme sous-groupe de G lorsque nest
A | premier avee 6

B | unmultiple de 6

C | impair

D pair

Soit f:R' = R une fonction différentiable sur R? telle que pour tout
(x,y)eR: %(.\'.}-) =y(y+1)e” o %(x.y) =x(2y+1)e”.

Pour tout r& R, on pose g(t)=f (l’ : 2!), alors g est dérivable sur R etg'(r) est
égale d :

A | 20(80+3)e”
B |20 (3r+8)e”

c |4 (r+1)e”
p |4(t+1)e"

RPN Soicnt A et B deux parties d'un espace topologique (X,r). Alors

o0 |w
>
D
ve]
Il
>
D
w

Fr(A)UFr(B)=Fr(AUB)
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Soit E un R -espace vectoriel, L'espace dual de I est
A | L(ER) '
.’.'-"'
B | L(R'E)
¢ |LER)
p | L(R,E)
. b 0 2+6b
On considére dans u“,(R)ln matrice suivante M =| 2 4 2 |onbe R.
10 3

La matrice A trigonalisable sur Wt (R ) pour :

A | -17<b<~10 E—
B | -10sb<-8

c | bs-17

D | 8<b<-l

Soient E un espace euclidien de dimension n2 4et w0 un vecteur non nul de
E. On considére F,={x€ E:(x,u) =0}, alors F, est:

une droite de E

un plan de E

un hyperplan de E
qucune des affirmations précédentes n'est correcte

o|O|=|>

(X ,d)un espace métrique. On considére dans C les ensembles suivants :
A={z eCl|d=1} et B={zeC/Rez =0}. Alors

Aet Bsont connexes

A est connexe et B n’est pas connexe

A Best connexe

c|lO|=|>

Au Best n'est pas connexe

www.educaprof.com
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Soient A n(: -I-’l]ﬂ f: L H'déﬂllil‘.‘ par f(-ﬂy)f A[“:)+(4].

-

Alors £ est une symétrie aftine d'axe (D) telle que :

AD)y=xs2

B |(D)iy=rx+]
¢ [(D)iy=x

D |(D):y=x~)

rl »
La décomposition de la fraction F(,\-) - IN' =X +]

m en éléments simples dans
R[X]m de 1a forme F(X)= 'ET + 2 + _‘i_ Alors la valeur de b est égale
XX X+l
A 2
B |2
C |
D |-l

i

- e em e -

e —

Sla|=|(>
e,
o
=
i
~J
o
b

Soient u=(1,2,1) et v=(~1,- 1,2) deux vecteurs de Iespace vectoriel R’.
Alors le sous-espace vectoriel Fengendré par u et v égala:

[(.r,y,:)eR’ :x+y+3:=0}
{(x,y,z)eR’ x=y=-3z=0)
{(x,y.z )eR’ :51—3y+z=0}

SO |= >

{(x,y.z)e R’ :5x+3y+z=0}

\
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Soit R, [.X|muni de Ia base B=(B,P,B) avec Pu(X=1)(X+1),
P=(X=2)(X +1) et Ba(X-1)(x +2).
Les coordonnées de P, = X -2 dans la base #sont :

NED
B (I.O.-l-
. www.educaprof.com
¢ {\%23 - prof.
11
D (;"0‘:’-)

On définit sur X une loi de composition intemne * par:
Y(x,y)e R} xey= lu(c' + c’).
L'ensemble de solutions de I'équation x*(x* x)=1est:

A |{-n()}
g |{1+l(3)}
c |{1-m@)}
D

(in(3)}

: ] w2
[La somme de la série Z-"-,-est égaled:
a2l

A

4 (o .
;L In.téx dx

4 ]
'SJ: hx%xl dx

ij'larctanx!
37 |+ x?

irarctanx[
3790 1+x
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ALRY |-oquelle des fonctions suivantes est continue en (0,0) ?
ey il
\ 1f(x.y):- -:,—-.-‘-,- si (x,5)#(0,0)
[ /(0,0)=0 ]
J Ky -
) ‘2(3.)')0 = 4'1" si (x,¥)2(0,0)
£(0.0)=0
. [Axy)= .e?f si (x,y)#(0,0)
A(0,0)=0
&
. ‘1'(.:,_;') = ':—l(rl-(-:—:%.} si (x,))=(0,0)
k(0,0)=0

Soit f I'application affine du plan qui envoie respectivement les points A(1),
BERl| B(2-i)ct C(1+i) vers les points A'(1-i), B'(-1-3i) et C'(3-i).
Alors f est une similitude directe :

A |[d'angle % et de rapport 3et de centre Q(-2+1)

B |d'angle --;i et de rapport /3 et de centre Q(2-1)

c | d'angle —% et de rapport 2et de centre Q(%- -;-f)

D |d'angle g— et de rapport V2 et de centre Q(--;-i-%l']

(53 La longueur de I'arc T : 1 €[0,7] - (2cost - cos2t , 2sint —sin2t)est :
A | 2=

B |47

c | 67

p |8

www.educaprof.com
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Soit f 10,4+ | —» R définie par S(x)=In(x).
En utilisant certaines propriétés de /', on obtient :

(i-u-ix (35) + o x(Sﬂ)n <2028

101
lesx(35) 2 x(58)% <2009

101
0<io—lx(35)« +-—x(58)u <2030

101
x(35)% + == x (Sa)n 22030

lOl

T2 fonction /- R® > R définie par f (z,y) = ' =4’ ~ladmet sous 18 -

x=2y=1

un minimum global en (3,1)

un maximum local en (3,1)

un minimum global en [-:li -%J

1 1
l I ] paitey
un maximum local en [3 3]

Soit P une population de taille n composée de deux sous-populations P, et P,
d'effectifs respectifs m et n,. Si X, et X, les moyennes respectifs de Pet P, ,
alors la moyenne de la population totale Pest :

£
h B

x|+x,

2

(m +m)(% +5,)
2

TinE,
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x4 y4zml 2.1 1
Soit le systéme (8):qx4 2y + 222 ctsoit lamatrice A=| 1 2 1| vérifiant la
X4 y+2rad I 12

relation A" =S4~ 41, , alors le systéme (S)admet une solution unique (x,, Yor3s)
avec ;

| 5
A 'tn::"“-"'l.-') “2
4
| 5
i; -‘ozs("l..‘.l) "'2
4
| el
C .\’oz;'(-l,—l.j) -2
\ 4 )
(5]
|
D .l'a=-£(-l.—3.l) -2
\ 4 )

NORTI MOUNIR




